SPIS TRESCI

D 00.00.00

D 01.00.00
D 01.01.01

D 02.00.00
D 02.01.01
D 02.02.01
D 03.00.00
D 03.01.01

D 04.00.00

D 04.01.01
D 04.02.01
D 04.03.01

D 05.00.00

D 05.01.01
D 05.02.01
D 05.03.01

D 06.00.00
D 06.01.01

WYMAGANIA OGOLNE
OBSLUGA GEODEZYJNA

Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Usuniecie pni 1 krzakow

Usunigcie ziemi roslinnej

ROBOTY ZIEMNE

Wykonanie wykopow i nasypow w gruntach III-1V kat.

ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

Umocnienie dna $cieku kamieniem tamanym
Wykonanie wodospustow drewnianych
Wykonanie narzutoéw kamiennych

NAWIERZCHNIA

Profilowanie i zaggszczenie podtoza
Wzmocnienie geosyntetykiem podtoza
Podbudowa i nawierzchnia

UBEZPIECZENIE SKARP
Kaszyca z drewna okraglego



D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja Techniczna D 00.00.00 Wymagania Ogdlne odnosi sie do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach przebudowy drogi
stokowej w oddz. nr 97, 96 odcinek od km 1+486 (0+000) do km 2+276 (0+790) w Obrebie Migdzybrodzie
Zywieckie dzialki nr ewid. 3126, 3122 Lesnictwo Czernichow.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywad i rozumiec
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D 01.00.00 OBSLUGA GEODEZYJNA

D 01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 Usunigcie pni i krzakow

D 02.02.01 Usunigcie ziemi roslinnej

D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D 03.01.01 Wykonanie wykopow i nasypéw w gruntach III-1V Kat.
D 04.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

D 04.01.01 Umocnienie dna $cieku kamieniem tamanym

D 04.02.01 Wykonanie wodospustow drewnianych

D 04.03.01 Wykonanie narzutow kamiennych

D 05.00.00 NAWIERZCHNIA

D 05.01.01 Profilowanie i zageszczenie podtoza

D 05.02.01 Wzmocnienie geosyntetykiem podtoza

D 05.03.01 Podbudowa i nawierzchnia

D 06.00.00 UBEZPIECZENIE SKARP

D 06.01.01 Kaszyca z drewna okragtego

Specyfikacje Techniczne zgodne sg z zasadami ,,Wytycznych udzielania zamowien publicznych” Zatacznik do
zarzadzenia nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych z dnia 5 kwietnia 1995r. wydanych przez Generalng
Dyrekcje Drog Publicznych i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do Robot.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.41. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie Dbedacy budynkiem, stanowigcy calos¢
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czgé¢, stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, Korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow robot, przekazywania poleceni i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem,
Wykonawcg i projektantem.

1.4.4. Iniynier — o0soba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktoérej poinformowany jest Wykonawca,
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.45. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania W jego imieniu w sprawach kontraktu.

1.4.6. Korona drogi — jezdnia z mijankami oraz poboczami.

1.4.7. Jezdnia — cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia, stuzacych do
przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacy dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.



1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.
1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.
1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.
1.4.35.

1.5.

Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinig¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.
Pobocze — cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania pojazdu, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu, wykorzystywana do ruchu pieszych oraz stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Mijanka — dodatkowy pas ruchu odpowiedniej dtugosci do wymijania si¢ dwoch pojazdow na drodze
jednopasowej.

Szlak zrywkowy — przygotowany pas terenu, na ktorym odbywa si¢ zrywka drewna z miejsca pozyskania
do drogi wywozowej.

Przepust — budowla o przekroju zamknietym stuzaca do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem
korpusu drogowego.

Wodospust — budowla na powierzchni stuzaca dla ujecia wod powierzchniowych i odprowadzenia poza
nawierzchni¢ na stok.

Sciek — element zlokalzowany poza jezdnig, stuzacy do odprowadzania wod opadowych z nawierzchni
jezdni, pobocza oraz przylegtego terenu do przepustow oraz wodospustow.

Sqczek podtuiny — element stuzacy do odprowadzania wody z podtoza gruntowego.

Brod drewniano-kamienny — budowla poprzeczna z drewna okragtego chronigca dno cieku przed erozjg
denng.

Kaszyca — budowla podtuzna z drewna okraglego iglastego okorowanego zabezpieczajaca skarpe drogi
przed erozja.

Place manewrowo-postojowe — odpowiednio wyprofilowana i zageszczona powierzchnia przylegta do pasa
drogowego, stuzaca do sktadowania, manipulowania i zatadunku drewna.

Ksigga obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz robot.
Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze, podbudowa
moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza — gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszeczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okre$lony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow.

Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

Polecenie InZyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.
Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.
Rysunki — cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

Przedmiar — wykaz robét z podaniem ich ilo$ci w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
ST i poleceniami Inzyniera.



151 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje reperéw i punktow
poligonowych, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

152. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
I.1. Cze$¢ Opisowa

1.2. Cze¢$¢ Rysunkowa

Wycinek z mapy warstwicowej (lokalizacja) w skali 1:10000

Wycinek z mapy gospodarczej w skali 1:5000.

Projekt zagospodarowania terenu cz. | i cz. Il.

Przekroj podtuzny w skali 11490 .

Przekroje poprzeczne w skali 1:100.

Przekroje normalne w skali 1:50, 1:100, 1:10.

.3. Cze$¢ Kosztorysowa

I. Materialy przetargowe — Specyfikacje Techniczne

o A~ whpE

153. Zgodnos$é robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej Dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentdéw obowigzuje nastepujaca kolejnos$¢ ich waznosci:

1. Specyfikacje Techniczne,

2. Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbiezno$ci opis wymiaré6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

154. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym:
ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony Robot, wygody spotecznoscei i innych.

Fakt przystapienia do Robdt Wykonawca obwieéci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, W miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w Cene
Kontraktows.

155 Ochrona sSrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

(@) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

(b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzenn lub ucigzliwosci dla osoéb lub wlasnosci spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych
wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1. Lokalizacje sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych;

2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszCzeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robdt norm okreslonych w odpowiednich przepisach

dotyczacych ochrony $rodowiska, obcigzg Wykonawce.



156. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

157. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

158. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach plonu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

159. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i be¢dzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprze¢t i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

15.10. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot od
Daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera, Wykonawca bedzie utrzymywaé
Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa
lub jej elementy byly w zadowalajagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

15.11. Stosowanie sie¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. MATERIALY

2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inzyniera. Wykonawca powinien kazdorazowo skalkulowaé cen¢ materialdow uwzgledniajac transport
materiatéw od wytworcy do miejsca whudowania.

2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ 1 wiasciwo$¢é do Robot i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych Robét i wlasciwoS$ci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca powinien uwzgledni¢ dopuszczalne
nosno$ci na obiektach, na drogach dojazdowych do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia

jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i

organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i

ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

@) cze$¢ 0gdlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementéw Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych Robot,

- Wyposazenie W sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

(b) cze$¢ szezegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatdow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system Kkontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.



6.3. ATESTY JAKOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materialy
posiadajagce atest producenta stwierdzajacy ich peing zgodnos$¢ z warunkami podanymi w ST, W przypadku
materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadac atest
okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bgdg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materialy posiadajgce atesty a urzadzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodnos¢ ich wlasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.4. DOKUMENTY BUDOWY

6.4.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy be¢dzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i hazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w

porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnoSci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach, uwagi i
polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i koncowych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do

ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

6.42. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 6.4.1 nastepujace dokumenty:

@) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

(b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

(c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
(d) protokoty odbioru Robot,

(e) protokoty z narad i ustalen,

f korespondencje na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
(@) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

(b) odbiorowi czesciowemu,

(c) odbiorowi koncowemu,

(d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych Robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
Robdt Odbioru Robdt dokonuje Inzynier.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot Odbioru czgéciowego Robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot.

8.4. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i
wartosci Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera, Odbior
konicowy Robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt 7.5.

Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.
W toku odbioru koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robo6t uzupehiajacych i Robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych Iub Rob6t uzupehiajacych w
warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach
Kontraktowych.

8.5. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego Roboét jest protokdt odbioru koncowego Robot

Sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksi¢gi Obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,



- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego. Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:
- zakres i lokalizacj¢ wykonywanych Robét,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
date rozpoczecia i zakonczenia Robot.
W przypadku gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6. ODBIOR OSTATECZNY

Odbiodr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiodr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

8.7. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4.,,0dbiér koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatno$ci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z p6zn. zm.);

[2] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robdt drogowych i mostowych.
[3] Warunki umowy.
[4] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 22 marca 2006r. w sprawie szczegdtowych zasad

zabezpieczenia przeciwpozarowego lasow.



D 01.00.00 OBSLUGA GEODEZYJNA

D 01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie robét na budowie.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych wedhug zasad niniejszej
ST sa:

- stupki betonowe,

- palei paliki drewniane,

- rury metalowe,

- badZ inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktow gltéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,5m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,2m i dlugo$¢ 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych
punktow nalezy stosowaé paliki drewniane o dhugosci okolo 0,3m i $rednicy 0,05 do 0,08m. Swiadki wbijane obok
palikéw osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,5m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- taSmy

- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Glownego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1. WYZNACZENIE PUNKTOW NA OSI

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodno$ci z Dokumentacjg Projektows. Wyznaczone punkty
na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wiecej niz o 3cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych projektu. O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w
punktach gtownych i w punktach posrednich, w odleglo$ciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania
trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.2. WYZNACZANIE POLOZENIA OBIEKTOW

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie — zgodnie z Dokumentacja Projektows.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontro]i jakosci robot podano w ST.U.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest kilometr (km) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Cena 1km wykonania robdt obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych;

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych;

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie;

- sporzadzenie inwentaryzacji powykonawcze;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.



D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 USUNIECIE PNI I KRZAKOW
1. WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE]J (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
usunigciem pni i krzakow.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO USUWANIA PNI | KRZAKOW

Do wykonywania robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow nalezy stosowaé:

- pily mechaniczne;

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego;
- spycharki;

- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PNI | KARPINY

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym do 1km.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

5.1. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU PNI | KRZAKOW

Roboty zwigzane z usunigciem pni i krzakéw obejmuja wykarczowanie pni i krzakow, wywiezienie pni, karpiny poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dolow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z pni i krzakow.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczysci¢ z ro$linnosci, wykarczowaé pnie i usunaé korzenie tek, aby zawarto$¢ czeSci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypoéw teren nalezy oczysci¢ tak, aby czgsci roslinnosei nie znajdowaly sie na glebokosci do 60cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehié gruntem przydatnym do budowy nasypow
i zagescid, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

5.2. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu, to sposob wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte
przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalenie roslinnosci w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
odbyla si¢ ona z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisoéw p.poz.



Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa
powinna by¢ przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu 0 grubosci co najmniej
30cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW I KRZAKOW

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia ro$linnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw. Zageszczenie gruntu wypehiajgcego doty powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w
OST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarowsg robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
- dla pni - sztuka;

- dlakrzakow — hektar;

- dlakarpiny — metr przestrzenny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedhug pkt. 7.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie pni i krzakow;

- wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kore drzewna, wzglednie spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu;

- zasypanie dotow;

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



D 02.02.01 USUNIECIE ZIEMI ROSLINNEJ

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze
zdjgciem warstwy humusu.

2. MATERIALY

Nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- roéwniarki;

- spycharki.

4, TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
WYybér $rodka transportu zalezy od odlegto$ci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, sadzeniu drzew
i krzewdw oraz do innych czynnos$ci okre$lonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania rob6t, wzglednie moze stanowié zagrozenie
dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robét, jako uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od
glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania.
Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA USUNIECIA HUMUSU

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m?) zdjetej warstwy humusu.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena 1m? wykonania robot obejmuje zdjecie humusu wraz z rozplantowaiem.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D 03.01.01 WYKONANIE WYKOPOW I NASYPOW W GRUNTACH
I11-1V KATEGORII

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem wykopdw w gruntach -1V kategorii.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem wykopow
w gruntach H1-1V kategorii i obejmuja:

- wykonanie wykopow z przemieszczeniem gruntu na nasypy;

- wykonanie wykopow z przemieszczeniem gruntu na odktad;

- wykonanie wykopow w gruntach skalistych;

- wykonanie nasypow.

2. MATERIALY (grunty)

Niniejsza ST dotyczy gruntéw w wykopach zaliczonych do kategorii I11-1V.
3. SPRZET

3.1. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA WYKOPOW

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:
- spycharki 100KM;

- koparka podsiebierna o pojemnosci tyzki 0,6m?;

- wiertarki, mtoty pneumatyczne, zrywarki, sprezarki spalinowe;

- ubijaki, ptyty wibracyjne;

- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera;

- wywrotki samochodowe.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT GRUNTU

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem wbudowania w nasyp lub odktad, moga by¢ stosowane

nastepujace srodki transportu:

- spychacz S-100KM z przepychem na odlegtos¢ do 60mb;

- wykop gruntu na nasyp koparkg podsigbierng o pojemnosci lyzki 0,6m® i transport na odlegloé¢ 0,5km
samochodami wywrotkami.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed rozpoczgciem robodt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera.

5.2. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Jezeli wskutek zaniedban
Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich trwalg nieprzydatno$é. Wykonawca ma obowigzek
usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych



oplat ze strony Zamawiajgcego na te czynno$ci, jak rowniez za dowieziony grunt. Jezeli w trakcie wykonywania
robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej, np.
przewody, itp., wowczas roboty nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera, ktory podejmie decyzje
odnosnie kontynuowania robot.

5.3. WYKONYWANIE WYKOPOW

531. Wykonywanie wykopow z przewiezieniem gruntu na odktad

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto przystapi¢ natychmiast do
wykonania warstwy konstrukcyjnych. Odspajanie i transport gruntéw przewidzianych do budowy nasypoéw sa
dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzetu gwarantujacego roztozenie i
zageszczenie gruntu.

5.4. ZAGESZCZENIE GRUNTU W WYKOPACH

Zageszcezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania dotyczace

minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is) podane w tablicy 1.

Tablica 1 Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych
Minimalna warto$¢ Is

Ruch mniejszy od ciezkiego

Strefa korpusu

Gorna warstwa podtoza w wykopie o grubosci 20cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni robét ziemnych 0,97
55. ODSPAJANIE MECHANICZNE GRUNTOW SKALISTYCH

Odspajanie mechaniczne gruntow skalistych mozna przeprowadzac:

- miotami mechanicznymi, ktore zaglebia si¢ w grunt w celu rozsadzenia go;

- zrywarkami, ktore rozluzniajg grunt po przejezdzie z zaglgbionymi w grunt zebami.

Przy odspajaniu mechanicznym nalezy przestrzega¢, aby:

- gleboko$¢ rozluznienia gruntu nie wykraczata poza poziom koryta drogowego;

- nie odbywat si¢ ruch maszyn i srodkow transportu po rozluznionym gruncie;

- rozdrobnienie gruntu umozliwialo uzycie $rodkow do zatadowania lub przemieszczenia gruntu (koparek,
tadowarek, zgarniarek, rowniarek, itp.).

5.6. OGOLNE ZASADY WYKONANIA NASYPOW

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore okreslono w

dokumentacji projektowe;j, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

- nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasyp6w; nasypy powinny by¢
wznoszone rownomiernie na calej szerokosci;

- grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznoséci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zaggszczania; przystgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez Inzyniera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej;

- grunty o réznych wlasciwosciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach o jednakowej grubosci na calej
szerokosci nasypu; grunty spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu;

- warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o
wspotczynniku K10<10-5m/s) ze spadkiem gdérnej powierzchni okoto 4% + 1%; kiedy nasyp jest budowany w
terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem; uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne
gromadzenie si¢ wody;

- jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powierzchnia jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinny by¢ uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza
nasyp z zastosowaniem $cieku; takie uksztaltowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp;

- grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp; Inzynier moze
dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

Od strony nasypowej nalezy zostawi¢ pnie oraz wykonaé wyciecie stopni w zboczu o spadku gérnej powierzchni

wynoszacym okoto 4% (£1%) i szerokos$ci 1,0-2,5cm w celu zabezpieczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu.

56.1. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypoéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalna, tzn. jest
wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 10% jej wartosci.



Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposéb mechaniczny lub chemiczny poprzez wymieszanie z wapnem palonym
albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegolne jego warstwy oraz korona nasypu
po zakonczeniu robdt ziemnych powinny by¢ rowne i mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia nie zageszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa
gruntu nie zageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zageSci¢ W czasie
zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

56.2. Wykonywanie nasypéw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiggniecie W nasypie
wymaganego wskaznika zagegszczenia gruntow.

Nie dopuszcza si¢ whudowania w nasyp gruntdéw zamarznigtych lub gruntéw przemieszanych ze $niegiem lub
lodem.

W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie nasypdéw powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy
usung¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa nie zageszczonego gruntu zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zaggszczac ani uktadac
na niej nastepnych warstw.

56.3. Ogoédlne zasady zageszczania gruntu
Kazda warstwa gruntu, jak najszybciej po jej rozitozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu

odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczac¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubo$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zaggszczajacej zaleca sie okreslic
doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwr6cic na:

(a) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu pkt. 5.2.,

(b) doktadnos$¢ wykonania wykopow, zapewnienie statecznosci skarp;

(c) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okre$lonych w punkcie 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny (m3) wykonanego wykopu, nasypu i odktadu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatno$ci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu 0 Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.



D 04.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D 04.01.01 UMOCNIENIE DNA SCIEKU KAMIENIEM LAMANYM

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ss wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
umocnieniem dna $cieku kamieniem tamanym.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z umocnieniem dna $cieku
kamieniem famanym.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Sciek — element zlokalizowany poza jezdnia shuzacy do odprowadzenia wéd opadowych z nawierzchni
jezdni, pobocza oraz przylegtego terenu do przepustow oraz wodospustow.

2. MATERIALY
Materiaty do wykonania:

2.1. UMOCNIENIE DNA SCIEKU KAMIENIEM LAMANYM

- kamien tamany grubosci 15-20cm o wytrzymatosci 1000kg/m?;
- kliniec sortowany 4-31,5mm;

- podsypka;

- piasek do betonow zwyktych;

- cement portlandzki zwykty 25 z dodatkami;

- zaprawa cementowa M7.

3. SPRZET
Sprzet do wykonania:
3.1. UMOCNIENIE DNA SCIEKU KAMIENIEM LAMANYM

- ubijaki stalowe o masie 25-35kg, mlotki brukarskie;
- zaggszezarki wibracyjne do zageszczania podsypki.

4, TRANSPORT
Transport materiatow:
4.1. MATERIALY DO WYKONANIA UMOCNIENIA DNA SCIEKU

Materiaty do wykonania umocnienia $cieku mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu. Sposob zatadunku i
roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania
krawedzi. Kliniec i piasek nalezy zabezpieczyé przed zanieczysSzczeniem i zniszczeniem z innymi asortymentami.
Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ wedtug BN-88/6731-08.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. UMOCNIENIE DNA SCIEKU

- plantowanie i zaggszczenie podtoza;

- ulozenie podsypki cementowo-piaskowej;

- brukowanie powierzchni dna;

- zaklinowanie spoin wraz z ubiciem;

- spoinowanie kamienia tamanego zaprawg M7.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. UMOCNIENIE DNA SCIEKU

Kontrola polega na rozebraniu okoto 1m? powierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowaniu tym samym
brukowcem. Scisto$¢ ulozenia uwaza si¢ za dostateczng, jezeli przy ponownym zabudowaniu rozebranej powierzchni
zostanie nie wiecej niz 4% powierzchni niezabrukowanej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. UMOCNIENIE DNA SCIEKU

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) umocnienia dna $cieku.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania, z zachowaniem tolerancji, sa pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-B-01100 Kruszywo mineralne. Kruszywa skalne. Podzial nazwy i okreslenia
PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

PN-B-11112:1996 Kruszywa tamane.

PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec.



D 04.02.01 WYKONANIE WODOSPUSTOW DREWNIANYCH

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem wodospustow drewnianych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem wodospustow
z drewna kantowki.

14. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.41. Wodosput — element odwodnienia powierzchniowego jezdni wykonany z drewna kantowki lub z drewna
okraglego okorowanego.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA WODOSPUSTOW

- kantowka o wym. 16x22cm z wyzlobieniem (frez) L=6,0m;

- paliki $8cm L=0,8m;

- belki gtowne $20-24cm z drewna okraglego iglastego okorowane;
- deska z drewna twardego o wym. 45x500x6000mm,;

- S$ruby 9x140mm 1szt./1,5m;

- klamry ciesielskie z preta zbrojeniowego ¢12mm 1 szt./1,5m.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO WYKONANIA WODOSPUSTOW

- ancuchowa pita spalinowa 2,2KM;

- wiertarka z wierttami do drewna;

- lopaty i oskardy do wykonania wykopow;

- bijak rgczny do zageszczania stykéw wodospustéw z nawierzchnig;
- samochdd dostawczy 3,5t.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU WODOSPUSTOW

Elementy na wykonanie wodospustow mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKONANIE I WBUDOWANIE WODOSPUSTOW

51.1. Przygotowanie podloza

Przy uzyciu oskardow i topat wykonaé koryto pod wodospusty.
Zaggszczenie podloza przy uzyciu rgcznych ubijakow.



512. Montaz wodospustu

Montaz wodospustu z elementow wykonanych wedtug rysunku konstrukcyjnego zat. nr 5.

Kantowka z drewna o wym. 16x22x600cm wyztobiona (frez) o wym. (8+12)x8cm.

Zastabilizowanie palikami wodospustu (kantowki) palikami ¢8cm L=80cm jednostronnie po obu koncach
wodospustu.

Bale okragte okorowane o S$rednicy ¢20-24cm przymocowane nha desce z drewna twardego o wym.
45x500x6000mm $rubami stalowymi o $rednicy $9x140mm w 1szt./1,5m oraz spietymi klamrami ciesielskimi z
preta zbrojeniowego ¢12mm 1szt./1,5m.

513. Wbudowanie wodospustow
Whbudowanie wodospustow, zasypanie z zageszczeniem styku kantowki z nawierzchnig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA WODOSPUSTOW

Kontrola polega na odbiorze:

- wykonania koryta pod wodospust i jego zageszczenia,
- jakos$ci drewna do wykonania wodospustu;

- stopnia zageszczenia stykow wodospustu nawierzchnia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA WODOSPUSTU

Jednostkg obmiarowg jest metr sze$cienny (m3) wykopu, drewna, szt.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m wykonania wodospustu obejmuje:

- wykonanie wykopu pod wodospust;

- montaz wodospustu z drewna kantéwki i okraglego okorowanego;

- wbudowanie wodospustu;

- zageszczenie Stykow;

- wykonanie narzutu kamiennego na wylocie wodospustu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych Tom I Roboty ogélnobudowlane wyd.
Arkady 1989
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatéw drewnopodobnych



D 04.03.01 WYKONANIE NARZUTOW KAMIENNYCH

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem narzutu kamiennego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem narzutu
kamiennego.

14, OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1. Kamien narzutowy — kamien narzutowy nicobrobiony lub obrobiony w ksztalcie nieregularnym i
zaokraglonych krawedziach o cigzarze powyzej 50kg.
2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW

- kamien narzutowy grub. 20cm powyzej 50kg.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO WYKONANIA NARZUTU

- zuraw samochodowy samojezdny

4. TRANSPORT

4.1 TRANSPORT PRZY WYKONANIU NARZUTU

Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

Sposéb zatadunku i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. UKEADANIE NARZUTOW

Narzut nalezy uktada¢ we wczes$niej wykonanym wykopie przy uzyciu zurawia lub recznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI NARZUTU

Kontrola polega na wizualnej ocenie utozenia kamienia przez Inzyniera.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA NARZUTU

Jednostka obmiarowg jest metr sze$cienny (m3) utozonego narzutu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt
Cena wykonania 1m3 umocnienia skarpy narzutem kamiennym

- roboty pomiarowe i przygotowawcze;

- dostarczenie i wbudowanie materiatow;

- uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-11112:1996 Kruszywa tamane.
PN-B-11104:1960 Kamien famany.



D 05.00.00 NAWIERZCHNIA

D 05.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA
1. WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem Specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem profilowania
1 zageszczaniem podtoza.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Przy wykonaniu robot Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujagcym sprawnym technicznie sprzetem:
a) do profilowania podtoza

- roéwniarki samojezdne lub z ukosnie ustawionym lemieszem;

- sprzet uzupehiajacy reczny;

b) sprzet zageszczajacy walce statyczne, walce wibracyjne oraz plyty wibracyjne.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie profilowania i zaggszczanie podtoza mozna rozpocza¢ dopiero po odebraniu wszystkich robot zwigzanych z
wykonaniem elementow odwodnienia w korpusie ziemnym. Tylko za zgoda Inzyniera mozliwe jest wczesniejsze
wykonanie profilowania i zageszczanie podtoza; przy tym w dobrych warunkach atmosferycznych. Do wykonania i
profilowania nalezy przystapi¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchni. Rodzaj sprzgtu
nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu zalegajacego w podtozu. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢
do jego dogeszczania przez walowania. Zageszczanie podtoza nalezy kontrolowaé¢ wedtug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481, wskaznik zaggszczania nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROWNOSCI

Kontrola rownosci polega na sprawdzeniu w sposob ciagly zgodnosci z Dokumentacja Projektowa pochylen podtuznych
i spadkow poprzecznych.

6.2. KONTROLA ZAGESZCZENIA

Wyprofilowane podioze nalezy doggsci¢ do glebokosci 50 cm, a wskaznik zageszczenia nie powinien by¢ mniejszy niz
0,97 wedtug proby Proctora.

6.21. Nosnos¢
Modut wtoérny E2>60MPa, ugiecie pod kotem samochodu 57,5kN mierzone belka Benkehnana < [,8mm.

6.3. SPADKI POPRZECZNE

Spadki poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja + 0,5%) badane co 20,0m.



6.4. RZEDNE NIWELETY ROBOT ZIEMNYCH

Rzgdne niwelety robot ziemnych nalezy sprawdzac co 25,0m.

6.5. UKSZTALTOWANIE OSI KORONY

Uksztaltowanie osi korony nalezy sprawdza¢ w punktach glownych trasy i w innych dodatkowych punktach,
rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100,0m. Tolerancja przesuniecia osi w planie w stosunku do 0si proj. do 5¢cm.

6.6. SZEROKOSC KORONY

Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co 30,0m (tolerancja +10cm i -5¢m).

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacjg Projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania 1
pomiary wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wykonanego profilowania z zageszczeniem podloza do wartosci Is-
0,95 oraz formowaniem i zageszczeniem poboczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarno$ci bierne;.

PN-68/B-6050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.

PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badanie wtasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



D 05.02.01 WZMOCNIENIE GEOSYNTETYKIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem warstwy odsaczajacej.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstwy
odsgczajacej z piasku grubosci minimum 10cm na odcinkach wedtug dokumentacji.

14. OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1.  Warstwa odsqczajgca — warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.2. Geowldknina — geosyntetyk spehiajacy role warstwy seperacyjno-wytrzymatosciowe;.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” w pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW

Materiatem zastosowanym przy wykonaniu warstwy odsaczajacej jest piasek wedtug PN-B-11113, geowldknina.

2.2. WYMAGANIA DLA KRUSZYWA

Kruszywo do wykonania warstwy odsgczajacej powinno spelnia¢ nastgpujace warunki:
- szczelno$ci < 5;

- zageszczalnos$ci > 5;

- wskaznik wodoprzepuszczalnos$ci k > 8m/dobg;

- wskaznik piaskowy wedtug PN-EN 933-8/2001 Wp > 35.

Geowloknina powinna spetnia¢ nastgpujace warunki:

- gramatura 260g/m?;

- wytrzymato$¢ na rozciaganie 20kN/m.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO WYKONANIA WARSTWY ODSACZAJACE]J

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

- réwniarek;

- walcow statycznych gladkich;

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT KRUSZYWA

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.



Syntetyki przewozi¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKONANIE WARSTWY ODSACZAJACE]J

Warstwe odsaczajaca nalezy uktada¢ pod konstrukcja nawierzchni na warstwie ulepszonego podloza. Minimalna
grubo$¢ warstwy odsaczajacej wynosi 10cm w najcienszym miejscu i nalezy ja wykona¢ jednowarstwowo.

5.2. WBUDOWANIE I ZAGESZCZENIE KRUSZYWA

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie 0 jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki lub recznie, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Grubos$¢ zalozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubo$¢ projektowa. Zageszczenie warstwy nalezy rozpoczyna¢ od
dolnej krawedzi i przesuwa¢ w kierunku jej gornej krawedzi. Wskaznik zageszczenia warstwy odsgczajgcej powinien
wynosi¢ 1s>1,0 lub 10<2,2 E;>100MPa (na powierzchni warstwy) wedlug PN-S-02205/98. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalne;j z tolerancjg od 20% do +10% jej wartosci.

5.3. ODCINEK PROBNY

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykonaé¢ odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy sprz¢t budowlany do rozktadania i zaggszczania jest wlasciwy;

- okreSlenia grubo$ci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po
zageszezeniu;

- ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do wykonania

warstwy odsgczajgcej na budowie. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.4. UTRZYMANIE WARSTWY ODSACZAJACE]J

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie.
Dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniktych
z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci
kruszywa okreslone w pkt. 2.2.

6.2. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.21. Czestotliwos$é oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczania warstwy odsgczajgce;:

Tablica 3 Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Lp. Wyszczegodlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy odsaczajacej |1 raz na parkingach i sktadnicach
2 | Rownos¢ podtuzna w sposéb ciagly plano grafem albo co 20m tata na kazdym pasie ruchu
3 | Rowno$¢ poprzeczna 4 razy co 50m
4 | Spadki poprzeczne® 4 razy co 50m
5 | Rzedne wysokosciowe co 100m
6 | Uksztattowanie osi w planie” co 100m
7 | Grubos¢ warstwy odsaczajacej Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m?
8 | Nos$no$¢ warstwy odsaczajace;j:
modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazdym parkingu lub sktadnicy
ugiecie sprezyste €0 najmniej w 2 punktach na kazde 100m

M dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych



6.22. Szeroko$¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +10cm i —5cm.

6.23. Réwnosé warstwy

Nierownoéci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieréwnosci nie mogg przekroczy¢ 20mm.

6.24. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja +0,5%.

6.25. Rzedne wysokoS$ciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +lcm i —
2cm.

6.26. Grubos$é warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre$long w dokumentacji projektowej z tolerancja +lcm i —2cm. Na
wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy, uzupelienic nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnania i ponowne
zageszczenie.

6.27. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia Is warstwy odsaczajacej, okreslony wedtug BN-77/8931-12 lub badan ptyta wedtug PN-S-
02205/98, nie powinien by¢ mniejszy od 1, a wtorny modut odksztatcenia E2 okreslony wedtug PN-S-02205/98 musi
wynosi¢ co najmniej 100MPa. Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-EN 1097-5/2001.
Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od 20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowsg jest metr kwadratowy (m?) wykonanej warstwy odsaczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane, zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatno$ci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena 1m? wykonanej warstwy odsaczajacej obejmuje:

- prace pomiarowe;

- dostarczenie i zatozenie na ulepszonym podtozu warstwy odsaczajacej grubosci 20cm;
- wyrdéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu;

- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy;

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w ST;

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne.
PN-B-11113/96 Piasek.
PN-EN 933-8/2001 Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



D 05.03.01 PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszyw naturalnych stabilizowanych mechanicznie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem podbudow z
kruszyw naturalnych stabilizowanych mechanicznie wedtug PN-S-06102 i obejmuja:

- podbudowa z kruszywa tamanego niesortowanego 0-63mm;

- nawierzchnia z thucznia sortowanego 0-31,5mm stabilizowanego mechanicznie.

14, OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” w pkt. 1.4.
a) podbudowa zasadnicza z kamienia lamanego stabilizowanego mechanicznie — warstwa grubosci 25cm z
kruszywa famanego niesortowanego 0-63mm;
b) nawierzchnia grubosci 15cm z mieszanki z kruszywa lamanego sortowanego 0-31,5mm stabilizowanego
mechanicznie — warstwa zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe jezdng nawierzchni drogowej.

2. MATERIALY

2.1 RODZAJE MATERIALOW

- podbudowa zasadnicza warstwa grubosci 25cm z kruszywa tamanego 0-63mm stabilizowanego mechanicznie,
kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny wedlug PN-S-06102, PN-1111:1996;

- krzywa uziarnienia kruszywa okreslona wedlug PN-B-06714 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia na dolne warstwy podbudéw zasadniczych; wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo;

- nawierzchnia grubo$¢ warstwy 15c¢cm z mieszanki z kruszywa tamanego o uziarnieniu cigglym sortowanym 0-
31,5mm bedacym mieszanka frakcji dla gornych warstw podbudowy wedtug PN-S-06102, PN1112:1996.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Krzywa uziarnienia kruszywa

okreslona wedtug PN-B-06714 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi po6l dobrego uziarnienia na géme warstwy podbuddw.

Wykonawca powinien skalkulowa¢ cen¢ kruszywa uwzgledniajac transport od wytworni do miejsca wbudowania.

2.2. WoDA
Nalezy stosowa¢ wode wedtug PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO WYKONANIA PODBUDOWY I NAWIERZCHNI

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode; mieszanki powinny zapewni¢
wytwarzanie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;;

- rowniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki;

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stalowych do zaggszczenia; w miejscach trudno dostgpnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.



4. TRANSPORT

41. TRANSPORT KRUSZYWA

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Wykonawca powinien uwzgledni¢ dopuszczalne nosnosci na obiektach na drogach dojazdowych do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKONANIE PODBUDOWY | NAWIERZCHNI

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajgcym nie przenikanie drobnych czgstek gruntu do podbudowy.

5.2. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci hie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na migjsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. WBUDOWANIE | ZAGESZCZENIE MIESZANKI

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po
zageszezeniu byla rownosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy
osiagni¢cie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Kazda warstwa podbudowy powinna by¢ profilowana i
zageszczona oddzielnie. Wskaznik zageszczenia podbudowy wedtug BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy przy zageszczeniu 1s>1,0 dla kruszywa naturalnego 60. Rozpoczecie
budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

5.4, ODCINEK PROBNY

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy sprz¢t budowlany do rozktadania i zaggszczania jest wlasciwy;

- okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po zageszczeniu;
- ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do wykonania
warstwy odsgczajacej na budowie. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

55. UTRZYMANIE PODBUDOWY

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i

przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji. Badania te powinny obejmowaé wszystkie whasciwosci
wedtug PN-B-06714, BN-64/3931, PN-S-06102.

6.2. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.21. Czestotliwos$§é¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami dla kruszyw uziarnienia wedlug PN-B-06714 dla
poszczegodlnych warstw — jedno badanie na 600m?,



6.22. Wilgotnos$§¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre$lonej wedlug Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 z tolerancja +10% i —20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 jedno badanie na 600m2.

6.23. Zageszczenie podbudowy i nawierzchni

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 jedno badanie na 1000m2. Zaggszczenie
podbudowy i nawierzchni stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu E2
do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.24. Wltasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosei kruszywa wedlug PN-B-06714, BN-64/8931,
PN-S-06102. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy dla kazdej partii
kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa.

6.3. WYMAGANIA DOTYCZACE CECH GEOMETRYCZNYCH PODBUDOWY |
NAWIERZCHNI

631 Czestotliwos$é oraz zakres pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3 Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Szer_okos'c’ _ podbudowy i 10 razy na 1km
nawierzchni
2 | Rownos$¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20m fatg na kazdym pasie ruchu
3 | Rowno$¢ poprzeczna 10 razy na 1km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1km
5 | Rzedne wysoko$ciowe €0 100m
6 | Uksztattowanie osi w planie” co 100m
7 | Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 400m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m?

8 | Nos$no$¢ podbudowy:
modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000m;
ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000m

Y dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.32. Szeroko$¢ podbudowy i nawierzchni

Szerokos¢ podbudowy i nawierzchni nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm i -5¢cm.

6.33. Roé6wnosé podbudowy i nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg lub plano grafem zgodnie z BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10mm dla podbudowy zasadniczej;

- 20mm dla podbudowy pomocniczej.

Nierownos$ci nawierzchni: 15mm.

6.34. Spadki poprzeczne podbudowy i nawierzchni

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancjg +0,5%.
6.35. Rzedne wysokosSciowe podbudowy i nawierzchni

Roéznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm i—2cm.
6.36. Uksztaltowanie 0Si podbudowy, ulepszonego podloza i nawierzchni

05 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5cm.

6.37. Grubos$¢ podbudowy, ulepszonego podloza i nawierzchni

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej +10%;
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.



6.38. Nos$nosé¢ podbudowy

Modut odksztatcenia wedtug BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4.
Ugigcie sprezyste wedtug BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4 Cechy podbudowy
\Wymagane cechy podbudowy
P?)d“bllsf;)z,\l;ll?ki Iituszri,i\leva wskaznik maksymalne ugiecie sprezyste pod minimalny modut odksztalcenia mierzony ptyta o $rednicy
mnieisz niI;s"/ zageszczenia lg kotem (mm) 30cm (MPa)
Jszym ’ nie mniejszy niz 40kN 50kN od pierwszego obciazenia E; | od drugiego obciazenia E,

60 1,00 1,40 1,60 60 120

80 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wykonanej warstwy podbudowy i nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnos$ci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m? podbudowy i nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura;
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania;

- ulozenie mieszanki;

- zageszczenie roztozonej mieszanki;
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej;
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.

Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn.

Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

Badania. Oznaczenie nasigkliwosci.

Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda bezposrednia.
Badania. Oznaczenie zawartos$ci zanieczySzczen organicznych.
Badania. Oznaczenie $cieralnoéci w bebnie Los Angeles.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnoSci.
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-64/8931-04
BN-64/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywo mineralne.
Drogi samochodowe.
Drogi samochodowe.

Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych.
Oznaczenie wskaznika piaskowego.
Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza

przez obcigzenie plyta.

Drogi samochodowe.
Drogi samochodowe.

Pomiar réownosci nawierzchni planografem i tata.
Pomiar ugie¢ podatnych ugi¢ciomierzem belkowym.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.




D 06.00.00 UBEZPIECZENIE SKARP

D 06.01.01 KASZYCA Z DREWNA OKRAGLEGO
1. WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem kaszcy z
drewna okraglego okorowanego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem kaszycy
drewnianej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Kaszyca —budowla podtuzna z drewna okraglego okorowanego zabezpieczajace skarpe drogi od strony stoku.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Opis wykonania jednego segmentu dtugosci 6,0:

- belki podtuzne o $rednicy 15-25c¢m $rednia $20cm okorowane (legary) z drewna okragtego iglastego L=6,0m;
- belki poprzeczne o srednicy ¢10-20cm $rednia ¢15cm okorowane z drewna okraglego iglastego L=2,0m;

- klamry ciesielskie;

- gwozdzie;

- pale $10cm L=0,8.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO WYKONANIA KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

- tancuchowa pita spalinowa 2,2KM;

- wiertarka z wierttami do drewna;

- zuraw samochodowy samojezdny;

- ciagnik kotowy;

- przyczepa skrzyniowa;

- lopaty;

- inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Elementy na wykonanie kaszycy z drewna okraglego mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Sposob zatadunku i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowac do wytrzymatosci podtoza aby nie dopusci¢
do obtlukiwania krawedzi.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. MONTAZ KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Montaz belek wykona¢ na naktadke wedtug rysunku konstrukcyjnego nr 3 przy uzyciu klamer i gwozdzi.

Na wczesniej wykonanym wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu gruntowym uktada si¢ kaszyce z drewna
okragtego iglastego okorowanego. Segment kaszycy dtugosci 10m belki podhuzne 3 szt. o $rednicy ¢$15-25¢m, $rednia
20cm, belki poprzeczne $10-20cm, $rednia ¢15¢cm, dhugosci 2,0m w ilosci 6 szt. Od strony odpowietrznej uktada si¢
segment — belki podtuzne (w zalezno$ci od wysokosci). Pomiedzy belkami podhuznymi uktada si¢ belki poprzeczne
mijankowo kotwione w skarpie drogi lub stoku. W obre¢bie belki podtuznej obija si¢ palikiem $10cm dtugosci 0,8m w
ilosci 2 szt. Nastepnie zasypuje si¢ gruntem rodzimym z wykopu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Kontrola polega na odbiorze:

- jako$ci drewna w kaszycy;

- trwaloS$ci zespolenia poszczegdlnych weziow;
- wizualnej ocenie utozenia kaszycy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarows jest:
- metr szescienny (m®) belek podtuznych drewnianych;
- metr szeScienny (m®) belek poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i
pomiary, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m? kaszycy obejmuje:

- montaz poszczegolnych elementow podtuznych kaszycy;

- montaz poszczegdlnych elementéw poprzecznych kaszycy;

- zasypanie ziemi za $ciany kaszycy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych Tom | Roboty ogolnobudowlane wyd.
Arkady 1989.
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopodobnych.



